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Beleuchtungsanlage zur Erzeugung von Lichtef f ekten. 



@ Zur Erfassung additiver Objekte (22) im Raum sind 
Entfernnngsmesser (14) in regelmassiger Anordnung 
in mindestens zwei Ebenen angeordnet. Die Messwerte 
werden mit einer zentralen Steuerung (62) in Beleuch- 
tungseinstellungen umgesetzt, indem aus den Messwerten 
errechnete Stellwerte an motorische Stellantriebe (32 - 56) 
und Lichtregler (64, 66) geleitet werden. Ein fahrbarer 
Beleuchtungskdrper (26) ist durch richtbare Tragerplatten 
(10, 12), die Fuhrungsnuten aufweisen, auf einer gesamten, 
durch Tragerplatten (10) gebildeten Flache positionierbar, 
wahrend er auf einem additiven Objekt (22), das sich wah- 
rend des Vorgangs vom Beleuchtungskdrper (26) nahert 
oder entfernt, flxiert bleibt. 
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PATENTANSPROCHE 
L Beleuchtungsanlage zur Erzeugung von Licfateffekten 
mit wenigstens einem Beleuchtungskorper dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der oder die Beleuchtungskorper (24, 26) von 
wenigstens einem Entfernungsmesser (14, 16) steuerbar ist 
beziehungsweise sind. 

2. Anlage nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
wenigstens Beleuchtungskorper (24, 26) mit wenigstens einer 
elektrischen Lichtquelle (68, 70) wahlweise von Hand oder 
von wenigstens einem Entfernungsmesser (14, 16) steuerbar 
ist bzw. sind. 

3. Anlage nach Anspruch 1 oder 2 dadurch gekenn- 
zeichnet, dass ein oder mehrere motorische Stellantriebe 
(32-52), welche einen erzeugten Lichtstrahl (88) direkt oder 
indirekt bewegen oder optisch verstellen, wanlweise von 
Hand oder von wenigstens einem Entfernungsmesser (14, 16) 
steuerbar ist bzw. sind. 

4. Anlage nach einem der Anspriiche 1-3 dadurch gekenn- 
zeichnet, dass eine Vielzahl vonEntfernungsmessern(14, 16) 
in einer regelmassigen Anordnung und in gleichen 
Abstanden zueinander angeordnet sind und ihre optischen 
Strahlachsen (20) parallel zueinander ausgerichtet sind, so 
dass eine Steuerung (62) die Messwerte im Sinne von 
Beleuchtungseinstellungen umsetzt. 

5. Anlage nach einem der Anspriiche 1 -4 dadurch gekenn- 
zeichnet, dass eine Vielzahl von Entfernungsmessern (14) 
additive Objekte (22) im Raum von einer seitlichen Ebene 
erfassen. 

6. Anlage nach einem der Anspriiche 1 -5 dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Sendeimpulse der Entfernungsmesser (14, 
16) unterschiedlich codiert sind und einzeln voneinander 
unterschieden werden. 

7. Anlage nach einem der Anspriiche 1-6 dadurch gekenn- 
zeichnet, dass additive Objekte (22) einen Sender (124) mit- 

f iihren und unterschiedliche Sendeimpulse in den f reien 
Raum aussenden, welche von mehreren Empfangern (126) 
an entfernten Ortenim Raum empfangen werden, die die 
Sendeimpulse unterscheiden und die Entfernung zur ort- 
lichen Bestimmung feststellen. 

8. Anlage nach einem der Anspriiche 1 -1 dadurch gekenn- 
zeichnet, dass fahrbare Beleuchtungskorper (26) iiber Fiih- 
rungsnuten (78) von verstellbaren Tragerplatten (10, 12) mit 
schwenkbaren Beleuchtungskorpern (24) und Entfernungs- 
messern (14) bestiickt, gefuhrt werden, welche nebenein- 
ander eine grossere Rache bilden. 

9. Anlage nach Anspruch 8 dadurch gekennzeichnet, dass 
die verstellbaren Tragerplatten (10) in einer erhohten Ebene 
gedreht werden und die Richtung des f ahrbaren Beleuch- 
tungskorpers (26) mit der Drehung der Tragerplatte (12) in 
45 °-Schritten bestimmbar ist. 

10. Anlage nach Anspruch 8 oder 9 dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der fahrbare Beleuchtungskorper (26) eine 
benachbarte Tragerplatte (10) in diagonaler Richtung iiber 
eine rechteckige Tragerplatte (12) die die fehlende Distanz 
uberbriickt, in einer erhohten Ebene f ahrend erreicht. 



BESCHREIBUNG 
Die vorliegende Erf indung bezieht sich auf die Erzeugung 
verschiedenartigster Lichtef fekte mit wenigstens einem 
Beleuchtungskorper bis zu einem komplexen Beleuchtungs- 
system, steuerbar von Entfernungsmessern, welche auch die 
Aufgabe als Positionsfuhler ubernehmen. Bei bekannten 
Beleuchtungssystemen sind elektrische Beleuchtungskorper 
an dafur vorgesehene Vorrichtungen montiert. Diese Vor- 
richtungen sind je nach Verwendungsart Geriistteile oder 



Gebaudeteile. Bei bekannten Beleuchtungskorpern ist eine 
Lichtquelle in einem Gehause angeordnet, welches einen 
erzeugten Lichtstrahl durch verschiedene optische Einrich- 
tungen passieren lasst. Diese optischen Ein- bzw. Vorrich- 

s tungen vermogen dem Lichtstrahl die Farbe, die Brennweite, 
die Streuung oder die Scharfe zu verandern. Diese Funk- 
tionen sind je nach Ausf uhrungsart fernsteuerbar. Der 
Beleuchtungskorper selbst ist in einer schwenkbaren Vor- 
richtung angeordnet, welche ebenfalls je nach Ausf uh- 

10 rungsart fernsteuerbar ausgerustet ist. Mit Hilfe von Licht- 
stellpulten werden die einzelnen Scheinwerf er mit Hilfe von 
Einzelpotentiometern, Stellradern oder iiber eine nume- 
rische Tastatur die Helligkeit, Stellung und die Lichtstrahl- 
variant eingestellt. Eine Kombination von verschiedenen 

is Helligkeits, Stellungs- und Lichtstrahlwerten werden zu 
einer Lichtstimmung zusammengesetzt und festgehalten. 
Mit Hilfe von elektronischen Speicherprogrammen konnen 
einzelne Lichtstimmungen, Bewegungsablauf e der Beleuch- 
tungskorper oder Veranderungen der Lichtstimmungen f est- 

20 gehalten werden. Die Lichtstellpulte sind weiter mit elektro- 
nischen Taktschaltungen ausgerustet, welche fur Lauflicht- 
schaltungen verwendet werden. Einzelne Beleuchtungs- 
korper konnen bei unterschiedlichen Taktf olgen angewahi. 
und gespeichert werden. Die Taktsignale werden von elektro- 

25 nischen Takterzeugern oder Musiksignalen erzeugt. 
Die genannten Ausfuhrungsformen versagen jedoch, 
wenn eine oder mehrere Personen auf einer Buhne von 
einem oder mehreren Beleuchtungskorpern beleuchtet 
werden und unerwartete Positionen einnehmen, welche in 

30 einem Programm nicht vorgesehen waren. Die f ernsteuer- 
baren Beleuchtungskorper sind nicht in der Lage, die einge- 
nommene Position sofort und prazise nachzuf iihren und den 
Lichtstrahl der neuen Situation anzupassen. 

Es ist eine weitere Ausfuhrungsart bekannt, in dem ein 

35 Beleuchtungskorper an einem Seilzug auf einer Schiene hin 
oder her befordert wird. 

Die genannte Ausf uhrungsform ist beschrankt auf eine 
f estgelegte Bahn mit f estgelegter Richtung und f estgelegtem 
Weg. Die genannte Ausf uhrungsform versagt jedoch, wenn 

40 der Beleuchtungskorper vorerst in einer 90 ° quer oder 45 ° 
diagonalen und spater einer weiteren gewahlten Richtung 
weiterverlauf en soli und sich an eine x-beliebige Stelle in 
einen grosseren Raum begeben kann. Eine weitere Ausfuh- 
rungsf orm ist bekannt, in welcher Lichtquellen, welche in 

45 Bodenplatten angeordnet sind, entsprechend der Druckzu- 
nahme der Bodenplatten reagieren. Die genannte Ausf uh- 
rungsform ist beschrankt auf einen vorherbestimmbaren 
Bewegungsablauf von Personen auf einer Buhne, wobei 
geringe Abweichungen im Bewegungsablauf in Kauf 

50 genommen werden mussen. 

Die genannte Ausf uhrungsform ist beschrankt auf eine 
grobe Positionsangabe eines Korpers von unbestimmter 
Grosse und Form. Die genannte Ausfuhrungsform versagt 
jedoch, wenn eine Person einen Sprung unternimmt oder 

55 eine vorgebeugte Korperhaltung einnimmt oder die Arme 
oder die Beine spreizt oder hochhalt. Gemass der vorlie- 
genden Erfindung handelt es sich um eine Beleuchtungsan- 
lage, welche mit Hilfe von Entfernungsmessern die Position 
und Umrisse von Personen oder anderen Gegenstanden regi- 

60 striert und mit Hilfe einer Steuerung f iir Beleuchtungsf unk- 
ttonen verwertbar macht Samtliche Bewegungsablauf e von 
Personen oder Objekten lassen sich direkt in eine wahlbare 
Beleuchtungsfunktion iibertragen, so dass eine Synchronisa- 
tion von programmierten Beleuchtungsfunktionen vollig 

65 wegfallt. Auch zeitliche Differenzen zwischen der Bewegung 
der Beleuchtungskorper und der Personen sind auf diese 
Weise eliminiert. Willkxirlich wahlbare Beleuchtungskorper 
konnen unmittelbar in ein Geschehen miteinbezogen 
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werden und ein wahlbares Objekt prazise auffinden und in 
optimaler Weise beleuchten. 

Falirbare Beleuchtungskorper konnen uber ein Tragerplat- 
tcnsystcm mit entsprechenden Fiihrungsnuten in verschie- 
dene Richtungen fahren und x-beliebige Punkte erreichen 
wahrend ein Gegenstand fixiert oder verfolgt wird. 

Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung werden anhand der 
Zeichnungen naher erlautert. Es zeigen: 

Fig. 1 Ein Prinzipschema der erfindungsgemassen 
Beleucluungsanlage zur Erzeugung verschiedener Lichtef- 
fcktc, verglciche Patentanspruch 1. 

Fig. 2 Eine Beleuchtungseinstellung, die mit Hilfe von Ent- 
fernungsmessern erfindungsgemass erzeugt wird. 

Fig. 3 Fahrbare Gehause, die mit Hilfe von Tragerplatten 
in verschiedene Richtungen bewegbar sind. 

Fig. 4 Die Stirnansicht einer Tragerplatte, die einen fahr- 
baren Beleuchtungskorper tragt. 

Fig. 5 Wie Fig. 4. Die Seitenansicht. 

Fig. 6 Die Anordnung der Beleuchtungskorper und der 
Entf ernungsmesser auf einer Tragerplatte. 

. ! In Fig. 1 ist ein Prinzipschema mit alien Komponenten in 
einer bevorzugten Ausfuhrungsform vereinfacht dargestellt. 
Auf einer Tragerplatte 10 sind die Entfernungsmesser 14 in 
regelmassigen Abstanden zueinander angeordnet. Die 
Tragerplatte 10 weist eine quadratische Flachenform auf, so 
dass sich mehrere Tragerplatten 10 zu einer grosseren 
gedeckten Flache formieren lassen. Die Entfernungsmesser 
14 markieren Koordinatenpunkte, die sich iiber die ganze 
Flache der Tragerplatten 10 gleichmassig verteilen. Ein Ent- 
fernungsmesser 14 erzeugt Energiestosse optischer oder aku- 
stischer Art, die von Gegenstanden ref lektiert werden und 
dadurch wieder empf angen werden. Der zuruckgelegte Weg 
verhaltsich proportional zur Zeit. Diese Zeit wird von den 
Entfernungsmessern 14 mittels elektronischen Schaltungen, 
die mehrfach in Patenten beschrieben sind, gemessen und als 
elektrische Werte dargestellt Die Entfernungsmesser 14 auf 
der Tragerplatte 10 sind senkrecht nach unten gerichtet und 
senden einen eng gebiindelten Strahl 18 nach unten. Dieser 
Strahl 18 wird von einem ortlichen Gegenstand 21 reflek- 
tiert. Der gemessene Wert des Entfernungsmessers 14 bleibt 
somit stabil. Sobald ein additives Objekt 22 sich zwischen 
^n Entfernungsmessern 14 und dem ortlichen Gegenstand 
zl begibt, andert sich der Wert des Entfernungsmessers 14. 
Der gewonnene Wert des Entfernungsmessers 14 kann nun 
in mehrfacher Hinsicht genutzt werden, wie es noch im spa- 
teren Verlauf der Beschreibung mit Beispielen genauer erlau- 
tert wird. 

Die Entfernungsmesser 14 senden den Strahl 18 in ver- 
schlusselter Form, sodass sie beim Empfangen voneinander 
unterschieden werden konnen. Auf der Tragerplatte 1 0 sind 
Beleuchtungskorper 24 in gleicher Zahl und gleicher Anord- 
nung zu den Entfernungsmessern 14 angeordnet. Die 
Beleuchtungskorper 24 bestehen aus einem zylinderformigen 
Gehause 28, das auf einer Seite kugelformig ausgewuchtet ist. 
Die Tragerplatte 10 weist die gleiche Auswuchtung auf, in 
Form des gegenteiligen Ausschnittes. In diesem Abschnitt 
sind die Beleuchtungskorper 24 schwenkbar gelagert. Im 
Gehause 28 ist ein motorischer Stellantrieb 32 angeordnet, 
welcher den Beleuchtungskorper 24 in einer Schwenkebene 
iiber eine gebogene Zugstange 60 hin und herzieht. Diese 
Zugstange 60 ist an einem Ende abgewinkelt und mit einem 
zweiten motorischen Stellantrieb 34 mit der Achse mecha- 
nisch verbunden. Dieser motorische Stellantrieb 34 schwenkt 
die Zugstange 60 mit den Beleuchtungskorpern 24 auf einer 
zweiten Schwenkebene hin und her. Durch diese Anordnung 
sind die Beleuchtungskorper 24 in einem beschrankten 



Bewegungsfeld von einer entfernten Stelle richtbar. Die ent- 
sprechenden Stellwerte fur die motorischen Stellantriebe 
32/34 lassen sich wahlweise von Hand oder von Entfernungs- 
messern 14 bestimmen. Um die Position eines additiven 

s Objektes zu registrieren geniigt es, wenn ein Entfernungs- 
messer 14 einen veranderten Wert einer Steuerung 62 mit 
entsprechenden logischen Schaltgliedern liefert. Wenn es 
sich bei den additiven Objekten 22 um Personen handelt, 
werden mehrere Entfernungsmesser 14 veranderte Werte 

10 registrieren. Die Steuerung 62 detektiert die Werte und lie- 
fert die entsprechenden Stellwerte f iir die motorischen Stell- 
antriebe 32/34 der Beleuchtungskorper 24. Mit Hilfe der 
Steuerung 62 miissen die entsprechenden Beleuchtungs- 
korper 24 angewahlt werden, da mit einem Messwert von 

is einem Entfernungsmesser 14 aus vielieicht tausend, dreitau- 
send verschiedene motorische Stellantriebe 32-56 oder Licht- 
regler 64/66 anwahlbar sind. Als Beispiel sei genannt, dass 
eine Position, welche ein additives Objekt 22 eingenommen 
hat, von den entsprechenden ortlichen Entfernungsmessern 

20 14 als veranderte Werte registriert wird. Die Mess werte 
werden der Steuerung 62 gemeldet, welche iiber logische 
Schaltglieder die Messwerte mit dem Istwert der von Hand 
angewahlten Stellantriebe 32-56 und Lichtregler 64/66 ver- 
gleicht. Der Istwert wird dem von der Steuerung 62 errech- 

25 neten Sollwert angeglichen. In unseren Beispiel wiirden eine 
bestimmte An zahl Beleuchtungskorper 24 auf eine Person 
zuschwenken. Wenn die Person sich bewegt, wiirden die 
Beleuchtungskorper 24 die Bewegung im selben Moment 
mitverfolgen. Ein weiteres Beispiel sei genannt, dass 

30 bestimmbare Lichtquellen 68/70, die von Lichtreglern 64/66 
geregelt werden, auf veranderliche Werte von bestimmbaren 
Entfernungsmessern 14/16 ansprechen. 

Die Tragerplatten 10 werden von einem zentralen Punkt 
aus von einem Biigel 71 getragen. An diesem Punkt ist ein 

35 motorischer Stellantrieb 36 angeordnet, welcher die Trager- 
platte 10 drehbar lagert. Dieser motorische Stellantrieb 36 ist 
am unteren Teil eines Hubwerks 72 angeordnet. Dieses Hub- 
werk 72 besteht aus einziehbaren zylinderformigen Stangen 
75, welche mittels dem motorischen Stellantrieb 38 wahl- 

40 weise eingezogen oder ausgef ahren werden. Auf der oberen 
Seite sind rund um die Tragerplatten 10 Fiihrungsnuten 78 
ausgespart. In diesen wird ein fahrbares Gehause 80 auf 
Rollen 82 gefuhrt. Das fahrbare Gehause 80 wird von zwei 
Tragerarmen 84 gehalten. Diese Tragerarme 84 greifen um 

45 die Tragerplatten 10 und halten sich mit den Rollen 82 in der 
Fuhrungsnute 78 der Tragerplatte 10. Das fahrbare Gehause 
80 wird von einem motorischen Stellantrieb 40 iiber die 
Rollen 82 angetrieben. An einem fahrbaren Gehause 80 sind 
sechs solcher Rollen 82 vorgesehen, damit das Gehause 80 

so eine benachbarte Tragerplatte 10 erreichen kann. Am fahr- 
baren Gehause 80 ist ein Hubwerk 74 angeordnet, das von 
einem motorischen Stellantrieb 42 eingezogen oder ausge- 
fahren werden kann. Am unteren Ende ist ein motorischer 
Stellantrieb 44 angeordnet, der einen Bugel 86 drehbar lagert. 

55 Ein Beleuchtungskorper 26 ist im Biigel 86 schwenkbar gela- 
gert, welcher vom motorischen Stellantrieb 46 geschwenkt 
wird. Dieser Beleuchtungskorper 26 wird mittels dem fahr- 
baren Gehause 80 iiber die Tragerplatten 10/12 an bestimm- 
bare Positionen befordert. Es wird angenommen, dass eine 

60 grossere Flache mit Tragerplatten 10/12 bedeckt ist, die sich 
auf der gleichen Ebene befinden. In dieser Formation ist es 
einem fahrbaren Gehause 80 moglich, in zwei Richtungen 
uber die Tragerplatten 10/12 zu fahren. 

Soli nun die Fahrrichtung um 90 ° gedreht werden, wird 

65 das fahrbare Gehause 80 vorerst gestoppt. Im gleichen 

Moment wird der motorische Stellantrieb 38 das Hubwerk 72 
auf eine hohere Ebene einziehen. Das Hubwerk 72- wird so 
hoch eingezogen, bis sich die Tragerplatte 10 kollisionsfrei 
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drehen lasst. Wahrend das Hubwerk 72 eingezogen wird, 
wird der Messwert vom motorischen Stellantrieb 38, dersich 
durch die Bewegungskomponente ergibt, der Steuerung 62 
gemeldet, welche veranlasst, dass der motorische Stellantrieb 
42 das Hubwerk 74 urn die gleiche Gegenbewegung ausf ahrt. 
Nach diesem abgeschlossenen Vorgang wird die Tragerplatte 
10 mit fahrbarem Gehause 80 gedreht. Ein entsprechender 
Stellwert von der Steuerung 62 wird an den motorischen 
Stellantrieb 36 geleitet, welcher die Tragerplatte 1 0 um 90 ° 
dreht. Der Messwert des motorischen Stellantriebs 36 wird 
der Steuerung 62 gemeldet, welche eine entsprechende Stell- 
grosse zu dem motorischen Stellantrieb 44 leitet, welche den 
Beleuchtungskorper 26 um die gleiche Bewegungskompo- 
nente in der Gegenrichtung dreht. Nun wird nach dem 
gleichen Verf ahren das Hubwerk 72 ausgefahren und das 
Hubwerk 74 eingezogen. Dadurch wird ein scheinbares Still- 
stehen des Beleuchtungskorpers 26 erzielt. Das fahrbare 
Gehause 80 kann nun wahlweise vor- oder ruckwarts f ahren. 
Durch die Drehung der Tragerplatten 10 wird mittels logi- 
scher Schaltungen auch die Koordinaten der Entf ernungs- 
messer 14 vertauscht Der Vorgang wird mittels dem veran- 
derten Messwert des motorischen Stellantriebs 36 eingeleitet. 



Im Beleuchtungskorper 26 ist eine Lichtquelle 70 
angeordnet, welche vom Lichtregler 66 geregelt wird. Der 
Lichtstrahl 88 passiert ein Linsensystem 92, das von zwei 
motorischen Stellantrieben 48/50 bewegt wird. Diese andern 
den Abstand des Linsensystems 92 zum Brennpunkt der 
Lichtquelle. Ein Entf ernungsmesser 1 6 am vorderen Teil des 
Beleuchtungskorpers 26 angeordnet, misst die Brennweite. 
Anhand dieses Messwertes kann die Steuerung beispielsweise 
die Stellwerte der motorischen Stellantriebe 48/50 
bestimmen, die das Linsensystem 92 einstellen und nach- 
fuhren, das der Lichtstrahl 88 in optimaler Scharfe ein addi- 
tives Objekt 22 anstrahlt Der Lichtstrahl 88 passiert im 
Beleuchtungskorper 26 eine Irisblende 94, die von einem 
motorischen Stellantrieb 52 verstellbar ist. Die Irisblende 94 
bestimmt den Lichtstrahldurchmesser. In Fig. 2 sind Sende- 
strahlen 20 von Entfernungsmessern 14 dargestellt, welche 
ein additives Objekt 22 in der horizontalen Ebene regi- 
strieren. Dadurch wird ein additives Objekt 22 auch in der 
dritten Dimension erfasst und kann wertvolle Werte lief ern, 
die beispielsweise genaue Stellwerte errechnen fur den moto- 
rischen Stellantrieb 52. Als weiteres Beispiel sei genannt, dass 
em additives Objekt 22 von den Sendesignaien 20 der Entfer- 
nungsmesser 14 registriert wird. Die entsprechenden Mess- 
werte werden der Steuerung 62 gemeldet Ein Beleuchtungs- 
korper 26 wurde angewahlt und dieser soli sich auf das 
Objekt 22 richten. Die Steuerung 62 errechnet die entspre- 
chenden Stellwerte, die an die motorischen Stellantriebe 
44-52 f reigegeben werden. Der Lichtstrahl wird auf die 
Grosse und den Umfang des additiven Objektes 22 abge- 
stimmt. Wurde das additive Objekt 22 die Position andern, 
werden die motorischen Stellantriebe 44/46 dem additiven 
Objekt 22 nachgefuhrt, der motorische Stellantrieb 52 ver- 
grossert oder verkleinert den Lichtstrahl 88 und die motori- 
schen Stellantriebe 48/50 stellen die Scharfe nach. Der 
gleiche Vorgang ist produzierbar, wenn das fahrbare 
Gehause 80 sich dem additiven Objekt 22 nahert oder ent- 
fernt. 

In Fig. 1 sind auf den ausseren Kanten um die Trager- 
platten 10/12 Stromschienen 96 versenkt angeordnet. An 
jedem Tragerarm 84 ist ein Schleifkontakt 98 angeordnet, 
welcher den Strom fur das fahrbare Gehause 80 entnimmt. 
Das Uberwechselnauf eine benachbarte Tragerplatte 10/12 
wurde durch die Zwischenabstande einen teiiweisen Strom- 
unterbruch zur Folge haben und Storfunken verursachen. 
Auf beiden Seiten ist pro Polpaar ein Stromschalter 100 



angeordnet, welcher bei den kritischen Stellen die Stromzu- 
f uhr unterbricht. Die Distanzen der Schleif kontakte 98 
zueinander sind so gewahlt, dass hochstens ein Stromschalter 
100 unterbrechen muss. Die Stromzufuhr fur die einzelnen 
s elektrischen Apparate ist mit Sammelanschlussen 102 darge- 
stellt. Diese Sammelanschlusse 102 versorgen die Stellan- 
triebe 32-56 und die Lichtregler 64/66 mit Strom. Die ein- 
zelnen Verbindungen sind ubersichtshalbernicht dargestellt. 
Die motorischen Stellantriebe 32-56 und Lichtregler 64/66 
io werden mit Steuersignalen von der Steuerung 62 zentral 
gesteuert. Die Zufiihrung der Steuersignale ist mit richtungs- 
weisenden Pf eilen dargestellt. Die motorischen Stellantriebe 
32-56 und die Entf ernungsmesser 14/16 erzeugen Mess- 
werte, welche zur einzelnen Verwertung der Steuerung, mit 
is richtungsweisendenPf eilen dargestellt, zugefiihrt werden. 
Die Steuersignale werden bei einem ersten Sender 104 vor- 
zugsweise optischer Art zusammengefasst und einem Emp- 
f anger 106 ubermittelt Der Sender 104 ist in einem diinnen 
Streif en an den ausseren Kanten um die Tragerplatte 1 0/1 2 
20 angeordnet. Der Empf anger 106 ist am fahrbaren Gehause 
80 angeordnet und ist in direktem optischen Kontakt mit 
dem Sender 104. Die einzelnen Steuersignale werden je m 
Bestimmungsort aufgeteilt und werden zu den motorischen 
Stellantrieben 40/42 gefuhrL Die verbleibenden Steuersi- 
25 gnale werden zu einem zweiten Sender 108 gefuhrt, welcher 
als dunner Streif en in einem Kreis bei dem Bugel 86 
angeordnet ist. Deckungsgleich ist ein Empf anger 1 10 dar- 
unter angeordnet, so dass ein kleiner Luf tspalt verbleibt. Das 
Ganze ist vorzugsweise in ein Gehause 1 12 gefasst, in dem 
30 sich noch ein zweites Snder- 114 und Empfangerpaar 1 16 und 
ein Schleifkontaktpaar 1 18 zur Stromzufuhrung befindet. 
Die Steuersignale werden wieder an die motorischen Stellan- 
triebe 44-52 oder an den Lichtregler 66 gefuhrt. Der Entf er- 
nungsmesser 16 und die motorischen Stellantriebe 44-52 
35 erzeugen Messwerte, die einem dritten Sender 1 14 als dunner 
Streif en einen Kreis bilden und in dem Gehause 1 12 
angeordnet sind. Deckungsgleich befindet sich der Emp- 
f anger 116 daruber, welcher die Messsignale einem vierten 
Sender 120 am fahrbaren Gehause 80 eingeordnet, zufuhrt. 
40 Dieser sammelt noch die Messsignale der motorischen Stell- 
antriebe 40/42 dazu und ubertragt sie einem vierten Emp- 
fanger 122. Dieser Empfanger 122 ist inxiunnen Streif en um 
die Tragerplatte 10/12 neben dem Sender 104 angeordnet. 
Die optischen Signale der Sender sind unterschiedlich 
4s codiert. Der Empfanger 122 ist in viele einzelne Empfanger 
unterteilt, damit gleichzeitig die Position des fahrbaren 
Gehauses 80 optisch lokalisiert werden kann. Ein entspre- 
chende Messsignal wird der Steuerung 62 zugef uhrt Der 
Sender 120 und der Empfanger 106 am fahrbaren Gehause 
so 80 ist als dunner Streif en deckungsgleich unter dem Sender 
104 und Empfanger 122 von der Tragerplatte 10, angeordnet 
Em kleiner Luf tspalt verhindert lange Obertragungsstrecken 
und Verzogerungsef f ekte bzw. Dopplereff ekte. Der Emp- 
fanger 106 undSender-Streifen 120 am fahrbaren Gehause 
55 80 ist etwa doppelt so lang wie der grosstmogliche Spalt, der 
zwischen zwei Tragerplatten der Empfanger- 122 und Sender- 
streif en 120 gemessen wird. Dadurch ist der direkte optische 
Kontakt in jeder Position des fahrbaren Gehauses 80 gewahr- 
leistet. Der Messwert ist wichtig zur Bestimmung der Stell- 
60 werte der motorischen Stellantriebe 42-52 und des Lichtre- 
glers 66 und fur die Offnungs- und Schliessphasen der Strom- 
schalter 100. Das fahrbare Gehause 80 hat die Mdglichkeit, 
sich in erne 45 ° diagonale Richtung zu bewegen. Ein Hub- 
werk 76 wird von einem motorischen Stellantrieb 54 hochge- 
65 zogen oder gesenkt. An dessen unterem Ende ist ein motori- 
scher Stellantrieb 56 angeordnet, welche eine rechteckfor- 
mige Tragerplatte 12 in 90 ° Schritten dreht. Das fahrbare 
Gehause 80 wird auf einer Tragerplatte 1 0 angehalten und 
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vom molorischen Stellantrieb 38 in die obere Stellung 
gehoben. In der oberen Stellung wird die Tragerplatte 10 vom 
motorischen Stellantrieb 36 um einen 45 ° Schritt gedreht, 
anschliessend wird die Tragerplatte 12 vom motorischen 
Stellantrieb 54neben die Tragerplatte 10 heruntergesenkt 
Das fahrbare Gehause 80 wird vom motorischen Stellantrieb 
40 wieder in Bewegung gesetzt. Die Tragerplatte 12 xiber- 
briickt die fehlende Distanz zwischen zwei diagonal gerich- 
teten Tragerplatten 10. 

In Fig. 2 wird ein additives Objekt 22 in Form einer Person 
dargestellt, die von den Sendestrahlen 20 der Entfernungs- 
messer 14/16 registriert und in verschiedenen Varianten von 
den Beleuchtungskorpern 24/26 angestrahlt wird. Das addi- 
tive Objekt 22 fiihrt einen Sender 124 mit sich, der Impulse 
aussendet und von den Empfangern 126 empfangen wird. 
Die Empf anger 126 sind an entlegenen Punktenangeordnet. 
Dieser Sender 124 erfullt seine Aufgabe, wenn mehrere Per- 
sonen sich unter einem Beleuchtungssystem aufhalten. Zur 
Unterscheidung der Personen besitzt jeder einen Sender 124, 
der codierte Impulse aussendet. Der Steuerung62 kann nun 
~in entsprechender Bef ehl gegeben werden, eine bestimmte 

,rson zu verf olgen, ohne dass sie von anderen Personen 
f alsch beeinflusst wiirde. 
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In Fig. 3 ist das'Beleuchtungssystem von oben dargestellt. 
Die Tragerplatten 10/12 bef ordern die fahrbaren Gehause 80 
in den Fuhrungsnuten 78, die in den Tragerplatten 10/12 um 
die ausseren Kanten angeordnet sind. Die Tragerplatten 10 

s sind an den Ecken abgekantet, so dass das Hubwerk 74 des 
Beleuchtungskorpers 26 zwischen zwei Tragerplatten 10 pas- 
sieren kann, wahrend das fahrbare Gehause 80 in einen 45 ° 
diagonalen Richtung bewegt wird. 

In Fig. 4, 5 und 6 ist eine Tragerplatte 10 mit einem fahr- 

10 baren Gehause 80 dargestellt. In Fig. 6 wurde das fahrbare 
Gehause 80 vorzugsweise weggelassen. Das fahrbare 
Gehause 80 wird iiber Rollen 82 in den Fuhrungsnuten 78 
der Tragerplatte 10 bewegt. Der Strom wird iiber die Strom- 
schienen 96 entnommen, welche in der ausseren Umrandung 

is der Tragerplatten 10/ 12 angeordnet sind. Die Steuersignale 
werden iiber die Sender 104 und Empf anger 1 22 ubertragen, 
welche das eine IPaar auf der unterenSeite der Tragerplatte 10 
in einem dunnem Streifen gefuhrtJinn die Tragerplatten 
1Q/12 angeordnet ist. Das zweite Paar 106/120 ist auf den 

20 TragerarmenS4 des fahrbaren GeMuses 80 angeordnet. 

Die beschriebenen Aiasfuhrungsbeispiele konnen verschie- 
dene Verbesserungenbzw. Anderungen erfahren, ohne dass 
der eigentliche Erf indungsgedanke verletzt wird. 
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FIG. U 
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